诺亦腾机器人科技（Noitom Robotics）介绍
企业定位：面向具身智能与人形机器人产业的数据基础设施公司
企业核心交付：高质量、可规模化的具身智能训练数据
企业关键亮点：
· 拥有全球领先的动作捕捉与人机交互技术体系，13年的技术探索积淀，全球25000+套动作捕捉系总销量，70%惯性动作捕捉用户的选择；
· 2025年独立分拆，吸引腾讯、商汤、字节等头部平台高管/专家加入，组建人形机器人/具身智能行业顶尖技术团队；
· 服务全球头部具身智能/人形机器人企业，包括小鹏、宇树、智元、银河通用等；
· [bookmark: FunCunProofread2666]自建数千平米具身智能数据工厂，探索“以人为中心的数据采集路径”
· 启明创投、五源资本、君联资本、阿尔法公社、经纬创投、英诺天使基金等知名投资机构参投，累计融资数亿元。
[bookmark: OLE_LINK6]企业介绍：
诺亦腾机器人（Noitom Robotics）是一家面向具身智能与人形机器人产业的数据企业。公司以“数据”为核心交付界面，聚焦为机器人企业及具身智能模型研发团队提供高质量、可规模化的训练数据及相关支撑能力。
[bookmark: FunCunProofread6416]围绕当前具身智能领域训练数据供给不足、质量结构失衡等行业共性问题，诺亦腾机器人（Noitom Robotics）从数据基础设施这一底层环节切入，构建以数据获取、处理、交付与长期利用为核心的能力体系。公司依托成熟的动作捕捉与人机交互技术体系，构建基于标准化流程与高精度多模态规格的工厂化数据采集，也涵盖在真实复杂环境中开展的野采与场景泛化数据积累，诺亦腾机器人（Noitom Robotics）不断探索以人为中心的数据路径, 系统性提升数据的真实性、泛化能力与长期复用价值。
[bookmark: _GoBack]目前，公司已建成数据工厂，并规划在北京海淀区落地新一代数据工厂及机器人训练场，进一步提升规模化数据生产与模型验证能力，强化与科研机构及产业主体的协同创新基础。在产业服务方面，公司已为百余家行业客户提供数据与技术支持，涵盖小鹏、宇树机器人、智元机器人等国内头部人形机器人企业、平台型科技企业以及多家高校与科研院所，形成了面向模型训练、能力验证及系统迭代的持续服务能力。公司已获得多家专业投资机构支持，为企业技术研发、团队成长以及数据基础能力建设提供了稳定的资本保障。
[bookmark: FunCunProofread9622]诺亦腾机器人（Noitom Robotics）以建设规模领先、结构完善的高质量多模态人本数据集为发展目标，致力于搭建起人类智慧与机器人智能之间的桥梁。公司的使命是通过数据为行业注入持续动能，加速智能机器人在多样化环境中的发展与落地。
创始人介绍：
[image: 穿绿色衣服的男子

AI 生成的内容可能不正确。]戴若犁博士是诺亦腾机器人（Noitom Robotics） 创始人 / 首席执行官，在动作捕捉、人机交互以及机器人遥操作领域拥有超过 15 年的前沿创新经验。在创立诺亦腾机器人之前，他联合创办了诺亦腾科技（Noitom Ltd.），作为公司技术与产品的第一负责人，成功交付数万套动作捕捉系统，服务全球 50 多个国家用户，帮助公司取得约 70% 的全球专业动作捕捉市场份额，确立了行业领导地位。
[bookmark: FunCunProofread13743]戴若犁博士毕业于中国科学技术大学与香港中文大学，获机械与自动化工程博士学位，并被评为机械与自动化工程系杰出校友及工程学院杰出校友。他持有 50 余项国际专利，是SIGGRAPH / WRC / GOSIM / SVVR 等国际会议受邀讲者。在 2024 年世界机器人大会（World Robot Conference 2024）上，他通过主题演讲阐述了“大规模具身智能数据工厂”的愿景，并强调高精度人类动作数据对人形机器人发展的决定性意义。
技术介绍（3.18展示内容）：
1. 高精度多模态数据采集
概述：一套高精度的数据采集系统，可以采集人的运动数据、力触觉数据、第一人称/第三人称视觉数据等多个模态的数据，数据高保真，可达到亚毫米精度，包含数据采集员与道具的交互数据。最终产出用于机器人算法训练的可用数据集。
核心亮点：
  - 亚毫米+毫米级同步：依托成熟的动作捕捉与人机交互技术体系，光学标记点与惯性测量单元（IMU）结合，确保高速运动状态下的稳定和精确的姿态捕捉，实现复杂人类行为的高精度采集
  - 多模态，全维度，高保真数据：包含人类与物体交互的原子级行为及中长程任务，在严格可控的环境中获得类真值级别的标注与多模态信号（包括触觉信息、高精度人体及物体6DoF信息、时钟同步的第一人称视角和第三人称视频、物体3D资产、 音频、温度等）
  - 跨本体兼容：结合诺亦腾核心动作重定向技术，数据可适配不同自由度、不同结构的人形机器人。
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AI 生成的内容可能不正确。]
诺亦腾机器人深圳数据采集工厂实拍

2. 基于惯性动作捕捉技术的全身遥操系统
概述：演示人员穿戴一套全身惯性动作捕捉系统，控制机器人以自身的结构和运动能力模仿完成人类的全身动作。
介绍：操作人员身着诺亦腾全身惯性动作捕捉系统。这套系统共有27个惯性传感器，分布在身体各个关键节点包括双手。每个传感器都可采集人体各个关键节点的加速度、角速度等信息。通过人体算法实时还原成人类的运动数据。
通过“通用动作预训练大模型”，输入的人类动作数据被实时翻译成机器人可执行的全身协同控制，即把人的动作意图变成机器人可执行的全身动作。从而让机器人模仿、跟随人类动作动起来。
[bookmark: FunCunProofread21985][bookmark: FunCunProofread22371]演示所用的是西湖机器人的“身外化身”通用动作预训练大模型。此类大模型本质上是用大量人类动作数据进行预训练，让模型先学会“怎么动”，再通过强化学习和任务微调，让它学会“在真实世界中稳定地动、完成任务”。诺亦腾机器人（Noitom Robotics）所具备的高质量、可规模化的训练数据生产能力，为此类模型的研发提供了有力的支撑。
[bookmark: FunCunProofread23031][image: 图片包含 室内, 天花板, 站, 飞机场

AI 生成的内容可能不正确。]
诺亦腾机器人海外展会全身遥操Demo展示

企业其他相关技术能力亮点简介：
1. 数据工厂。诺亦腾机器人（Noitom Robotics）建有数千平米的数据工厂，核心业务为高精度人类行为数据与机器人本体行为数据的采集、标注、预处理全流程服务。可采集动作范围覆盖桌面级别精细操作（如指尖运动）至全身大幅度动态活动，可满足客户的客制化场景构建与数据采集需求。
2. [bookmark: FunCunProofread24922]数据采集硬件研发制造。针对高精度获取人的行为位姿以及多维度感知数据的需求，开发新一代高精度、轻量化具身硬件方案，旨在为具身智能模型训练提供物理世界最真实、最细粒度的底层数据支持。
3. 端到端数据采集平台。围绕具身智能数据的核心需求，构建了一套端到端的数据采集与数据管理配套体系，实现从任务调度、数据采集、资产管理到数据治理的全流程自动化闭环，为具身智能算法训练与评测提供稳定、可信的数据基础设施。
4. 算法能力。诺亦腾机器人（Noitom Robotics）通过算法能力提升数据在不同机器人本体、不同训练阶段、不同模型架构下的迁移效率、泛化价值与长期复用能力。
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